@ CNC Technologie a obrabéci stroje

GVEG9 — 4 osy budic 2 fazovych krok. motoru

1 Specifikace:

« Piipojeni Fidicich signali KROK/SMER pies konektorové svorkovnice nebo LPT konektor
CNLPT (CAN2S5 zasuvka)

o 4x vystup pro krokovy motor max. 45V/4A (peak to peak)

« Automatické snizeni proudu motort pti neaktivité na 50% nastaveného proudu

e 4x vstup pro mechanické nebo indukéni spinace pro pfipojeni pres LPT konektor CNLPT
e Ixrelé vystup max 48VDC/3A pro ptipojeni pies LPT konektor CNLPT

« Automaticky spinané ventilatory

« Tepelna pojistka pii piehtati nebo selhani ventilatora

« LED signalizace napdjeni a stavu relé vystupu

« Napgjeni 24 — 45 VDC

o Odbér 6A. (max) pii 45V.

2 Aplikace:

Rizeni frézek, gravirek, vrtadek, polohovacich stolfi, robotickych manipulatord atd.



3 Soucast dodavky:
Jednotka GVEG69, protikusy svorkovych konektor.

4 Upozornéni

Nikdy neprekracujte nasledujici doporuceni, jinak miiZe dojit k poSkozeni nebo zniceni
zarizeni a zaruka nebude platna.

Pokud si nejste ¢imkoliv jisti, neriskujte a zeptejte se na helpdesk@gravos.cz
o Nikdy nemanipulujte s konektory vystupu motori (CNOUT-X — CNOUT-A) pokud je

zafizeni ptipojeno k napajeni.
« Nepfipojujte na vystup motoru (CNOUT-X - CNOUT-A) vice nez jeden motor.
o Zamezte otaeni motoru vnéjsi silou pokud je motor pfipojen.
« Nepriektizte faze motora.
» Neprekrocte napajeci napéti 45VDC, nepiepolujte napéjeni.
« Nespinejte relé vystupem (CNOUT-RE) vice nez 4§VDC/3A.
« Nezatézujte vystupy +5V a +12V (CNLPTOUT) vice, nez 15mA.
» Zamezte kontaktu tekutin a vodivych ¢astic (napi. kovové tiisky) se zatizenim.

» Nezakryvejte vstupni miizky ventilatord.

5 Rozméry:
153 x 102 x 60mm
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6 Prehled

6.1 Strana stroje
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7 Konektory:

7.1 Popis konektort:

CNOUT-X |Vystup pro motor osy X |CNREF-X | Vstup ref. spinace osy X

CNOUT-Y |Vystup pro motor osy Y CNREF-Y [Vstup ref. spinace osy Y

CNOUT-Z |Vystup pro motor osy Z CNREF-Z Vstup ref. spinace osy Z

CNOUT-A | Vystup pro motor osy A CNREF-A  |Vstup ref. spinace osy A

CNIN-X | Vstup krok/smér osy X CNLPT Vstup krok/smér

CNIN-Y | Vstup krok/smér osy Y CNOUT-RE (Kontakty relé¢

CNIN-Z | Vstup krok/smér osy Z CNSUP Nap4jeni

CNIN-A | Vstup krok/smér osy A CNBTN Vstup tlacitek
CNLPTOUT (Nevyuzité piny z CNLPT

7.2 Popis vyvodu:

konektory vyvod popis
CNOUT-X +A Faze A krokového motoru
CNOUT-Y . .
CNOUT-Z -A Féze A krokového motoru
CNOUT-A +B Féaze B krokového motoru

-B Féze B krokového motoru
CNREF-X REF Vstup ref. Spinace osy
CNREF-Y o o
CNREF-Z GND Zem pro referen¢ni spinac
CNREF-A +12VDC  [Napgjeni indukéniho spinace
CNIN-X +5V Vystup +5V pro opto€len driveru
CNIN-Y CLK Signal KROK (step) pro driver
CNIN-Z —
CNIN-A DIR Signal SMER (dir) pro driver

GND Zem pro +5v
CNLPT Pin 1 Ovladani CNOUT-RE

Pin 2 KROK (step) X

Pin 3 SMER (dir) X

Pin 4 KROK (step) Y

Pin 5 SMER (dir) Y

Pin 6 KROK (step) Z




Pin 7 SMER (dir) Z

Pin 8 KROK (step) A
Pin 9 SMER (dir) A
Pin 10 REF X

Pin 11 REFY

Pin 12 REF Z

Pin 13 REF A/Pin START konektoru CNBTN
Pin 14 Pin 2 konektoru CNLPTOUT

Pin 15 Pin STOP konektoru CNBTN

Pin 16 Pin 3 konektoru CNLPTOUT

Pin 17 Pin 4 konektoru CNLPTOUT

Pin 18-25 |GND

CNSUP + +24-45VDC

- -24-45VDC
CNOUT-RE relé Spinaci kontakty relé max 48VDC, 3A
CNBTN Pin 1 GND

Pin 2 START

Pin 3 STOP/Ref. A
CNLPTOUT Pin 1 GND

Pin 2 Pin 14 konektoru CNLPT

Pin 4 Pin 17 konektoru CNLPT

Pin 5 +5VDC

Pin 6 +12VDC

Pro pfipojeni fidicich signali 1ze pouzit svorkové konektory CNIN-X aZ CNIN-A nebo
CNLPT, ne vsak zaroven.

Piny konektoru CNLPT, které nejsou jednotkou GVE69 vyuzity, jsou dostupné na konektoru
CNLPTOUT.

Konektory CNREF-X — CNREF-A, CNBTN, CNOUT-RE lze pouZit pouze pfi fizeni
pomoci konektoru CNLPT



7.2.1 CNOUT-X — CNOUT-A (pfipojeni motoru)
Ke konektorim CNOUT lze piipojit 2 fazové krokové motory s poctem vyvodul 4,6,8,
viz. Piiklady doporucenych zapojeni.

11! NIKDY nemanipulujte s konektory CNOUT pokud je jednotka GVE69 pripojena k
napajeni. MiZe dojit ke zniceni jednotky.

faze B

7.2.2 CNREF-X — CNREF-A (pripojeni ref. Spinacu)

Pti fizeni pomoci LPT kabelu z PC nebo jednotky GVE104 ke konektoru CNLPT Ize k jednotce
GVEO69 piipojit referencni spinace mechanické nebo indukéni. Pti pouziti indukénich spinact je pro
jejich napajeni vyvedeno +12V na kazdém konektoru CNREF.




7.2.3 CNBTN (pripojeni ovladacich tlacitek)

Pti ptipojeni fidicich signalit pomoci konektoru CNLPT lze k jednotce GVE69 ptipojit ovladaci
tlacitka pro fidici systém, typicky tlacitka Cycle start a Cycle stop pro spusténi, preruSeni a
ukonc¢eni pracovniho cyklu.

!!! Z diivodu nedostatku pinii na LPT konektoru je tl. Start konektoru CNBTN
spojeno s pinem ref. na konektoru CNREF-A, tl. Start Ize pouZit pouze pokud neni
pripojen ref. spinac¢ osy A.

GND —
STOF
START —

7.2.4 CNIN-X — CNIN-A (pFipojeni Fidicich signali KROK/SMER)

Pii pouziti HW interpovacni jednotky (napi. GVE64, GVE84, GVE94) jsou k pfipojeni fidicich
signalt KROK/SMER urc¢eny konektory CNIN-X az CNIN-A.

!!! Pri pripojeni ridicich signali pomoci konektoru CNLPT, ke konektorim CNIN-X
— CNIN-A nic nepripojujte.

+9V
KROK



7.2.5 CNOUT-RE (spinaci kontakt relé)
Tento konektor Ize pouzit pouze pfi ptipojeni fidicich signalti pomoci konektoru CNLPT.

!!! Pomoci kontaktu relé Ize spinat max. zatéz 48V/3A.

Relé

7.2.6 CNSUP (napajeni)

Konektor slouzi k napéjeni jednotky GVE69. Pied manipulaci s ostatnimi konektory se napted
ujistéte, Ze neni k tomuto konektoru pfipojen napajeci zdroj.

!! NIKDY nepiekrocte max. napajeci napéti 45V DC a polaritu, jinak miize dojit ke
zniceni jednotky.

+ BaY
— 45V



7.2.7 CNLPT (pfipojeni fidicich signald KROK/SMER)
Konektor slouzi k pfipojeni fidicich signalu z LPT portu PC nebo interpolaéni jednotky GVE104.

!!! Pokud jsou Fidici signaly pripojeny ke konektorim CNIN, k tomuto konektoru nic
nepripojujte.

- ; 1 Relé
14 Nepouzito (CNLPTOUT pin2) i
15 TL. STOP (CNBTN pin3) ;= i 5ol ((S[;ER'?)XX
16 Nepouzito (CNLPTOUT pin3) —JiH 1 % Rrok (STEP) Y
17 Nepouzito (CNLPTOUT pin4) —& i ik
18 GND ; i 5 Smér (DIR) Y
12 BND i I 6 Krok (STEP) Z
21 GND Pl 1 8 Krok (STEP) A
22 GND 'l I 9 Smér (DIR) A
24 GND B, - 50
e [ + 12 Ref. Z

13 Ref. A/tl.Start

7.2.8 CNLPTOUT (nevyuzité piny konektoru CNLPT)

Na tento konektor jsou vyvedeny piny konektoru CNLPT, které nejsou jednotkou GVE69 pouzity a
1ze je pouzit dal§im zatizenim.

111 +5V a +12V vystup lze zatizit max. 15SmA (celkové), pri pretiZeni miiZe dojit ke
zniceni zarizeni.
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8 Prepinace nastaveni osy (DIP-X — DIP-A)

8.1 Vypnuti/zapnuti osy (sw1)

Nepouzité osy doporucujeme vypnout timto piepina¢em pro snizeni
ztratového tepla a spotteby.

swl Vypnuti osy

ON |Osa zapnuta

OFF |Osa vypnuta

8.2 Nastaveni automatického snizeni proudu do motoru
(sw2)

Automatické snizeni proudu se pouziva pro snizeni ztratového tepla a
spotfeby pi1 neaktivit¢ motoru.

sw2 Automatické sniZeni proudu

ON |SniZeni na 50%

OFF |SniZeni vypnuto

8.3 Nastaveni mikrokroku.

Mikrokrok urcuje kolik krokti je potfeba na 1 otacku motoru.

sw3 mikrokrok
ON |1/32 (6400 kr/ot)
OFF |1/16 (3200 kr/ot)

8.4 Nastaveni proudu motoru.

sw4 sw5  [sw6 Proud motoru (Spickovy)

ON ON ON [1.2A
ON ON | OFF |[1.6A
ON | OFF | ON [2A
ON OFF | OFF (24A

OFF | ON ON (2.8A

OFF | ON | OFF |[3.2A

OFF | OFF [ ON |[3.6A

OFF | OFF | OFF [4A

10



9 Priklady doporuéeného zapojeni:

9.1 Pripojeni krokovych motoru, (CNOUT-X — CNOUT-A):
Oznaceni vyvodi konkrétniho motoru najdete v jeho datasheetu.

!!! PFipojeni motoru pi‘ed zapnutim zarizeni diukladné zkontrolujte. P¥i pirekiiZeni fazi
miiZe dojit ke zniceni zaFizeni. Nikdy nepripojujte ani neodpojujte motory, je-li
zarizeni pripojeno na napajeni. Nikdy nepripojujte 2 motory na jeden vystup.

4 vyvody 6 vyvodi, Full coil 6 vyvodi, Half coil

faze A—{ [ ISIIR BRI faze B | raze A —H] IR NI IR r:2c & | raze A—H B B iz 8

+A -A ]
+B
+B
-B
-B
8 vyvodii, Sériové 8 vyvodii, Paralelné

faze A—H [ PRI IR rsz B raze A 0 IRIM IR s2e s

11



9.2 Zapojeni referencnich spina¢i (CNREF-X — CNREF-A):
Ref. Spinace doporucujeme rozpinaci, aby pii poskozeni kabelu doslo k zastaveni stroje.
Indukéni sinace 1ze k jednotce GVE69 piipojit pfimo, neni potieba externi zdroj.

!!! Indukéni spinace je mozné pripojit pouze typu NPN

Mechanické spinace Indukéni spinace

ref X-A ref

9.3 Pripojeni tlaitek START a STOP (CNBTN)

T1. START je spinaci a tl. STOP rozpinaci, aby pti poskozeni kabelu doslo zastaveni stroje. Tyto
vstupy je mozné pouZit pouze pii pripojeni fizeni pomoci konektoru CNLPT.

tl. Start/Ref.A - pin 13 konektoru CNLPT
tl. Stop — pin 15 konektoru CNLPT

!!"!' TL. Start je na konektoru CNLPT pinl3 spojeno spole¢né s pinem Ref A na
konektoru CNREF-A. Lze pouzit pouze pokud neni pripojen referen¢ni spinac osy A,
tedy lze pouzit bud’ tl. Start nebo ref. Spinac osy A. Nelze je pouzit najednou.

tl. STOP @__jg

tl. START =0 O—




9.4 Pripojeni relé vystupu (CNOUT-RE):
Spinaci kontakt relé je mozné pouzit pouze pii pfipojeni fizeni pomoci konektoru CNLPT.

Relé¢ je ovladano pinem 1 konektoru CNLPT. Kontakt relé je nejCasteji pouZit pro ovladani
vietene, Ize vSak pouzit libovolné podle moznosti fidiciho systému piipojeného ke

konektoru CNLPT.

!!! pomoci kontaktu relé Ize spinat zatez max 48V/3A, pro spinani vétsi zateze je

potieba pouzit stykac.

Pripojeni elmag. ventilu

Pripojeni vétsi zatéZe nez 48VDC/3A

|
ventil
!

24VDC
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9.5 Pripojeni Fidicich signéalii KROK/SMER (CNIN-X — CNIN-A)

K pfipojeni fidicich signalii KROK/SMER pomoci konektorti CNIN-X — CNIN-A pouzijte pouze
svorky Krok, Smér a GND. Svorky +5V nepropojujte. Pro pfipojeni signali z LPT portu PC nebo

GVE104 pouzijte konektor CNLPT.

GVEé4
GVES4

+5V
KROK
SMER

GND

10 Priklady kompletnich zapojeni

10.1 Priklad zapojeni GVE69 s GVE104
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10.2

10.3

Priklad zapojeni GVEG69 na LPT port PC

Zdroj
Max. 48VDC
GVE69
[  CNOUT-RE CNSUP :[
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o |45y +4 [ e
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